Equilibreurs

La puissance des systémes de manutention ergonomiques Ingersoll Rand

Ingersoll Rand offre les avantages suivants :

Equilibreurs pneumatiques BW
Appareil d"assistance intelligent InteLIFT®

Equilibreurs mécaniques a ressort



Equilibreurs pneumatiques série BW

Caracteéristiques

Pour répondre aux exigences des applications actuelles de manutention, vous devez bénéficier d’un systéme d’aide au levage
ergonomique. L'équilibreur offre des solutions de levage répondant a de telles exigences grace a des fonctionnalités de

flottement et sécurité intégrées.

Equilibreurs pneumatiques Ingersoll Rand A\ /{453

» Positionnement précis et sans tension : le flottement
laisse les deux mains libres pour lever, abaisser ou déplacer
la charge sans rencontrer la moindre résistance ; plus de

problémes aléatoires de « controle du palan ».

» Réglage simple : I'accés facile aux commandes
d’étalonnage du débit d’air permet de régler rapidement

et facilement le flottement.

» Fiabilité a toute épreuve : fonctionnement continu avec

des besoins en entretien minimes.

Omniprésence de la sécurité

» Protection contre les surcharges intégrée :
la charge levée ne peut en aucun cas
dépasser la capacité nominale maximale
de 'unité.

» Rétractation minimale du cable en cas de
perte de charge. En cas de perte accidentelle
de la charge, un frein centrifuge (Z-Brake)
arréte automatiquement la course rapide et
ascendante du cable.

Configuration polyvalente

» Vaste gamme de capacités de levage
(jusqu’a 450 kg)

» Protection renforcée : proposé en option,
le systéme Z Stop empéche les charges de
glisser en cas de défaillance de I'alimentation
principale en air.

» Course du cable comprise entre 1 et 3 m,
selon le modéle

» Commandes : commandes (par poignée) ZA
pour la manutention de charges variées ;
la commande d’équilibrage (simple) BA est
idéale pour une charge constante et systéme
de commande EA pour charges doubles

» Montage : kits de suspension pour produits
Ingersoll Rand et autres fabricants de rails
de roulement fermés, ainsi que pour les
configurations a profil en I, profil creux
breveté et installation sous crochet

LES PLUS :

» Faible consommation d"air : environ 50 fois inférieure a
celle d’un palan pneumatique, ce qui implique de trés faibles

colts énergétiques.

» Fonctionnement propre et sans huile : modéle pré-
lubrifié, qui élimine la lubrification des conduites dair et

I"échappement de brouillards d’huile ; ce systéme est idéal

production propres.

Systéme d’escamotage de
sécurité du frein Z (brevet
n° 5522581):

de série sur toutes les unités,
il empéche les escamotages
violents en cas de perte ou
de relachement soudains de
la charge. Le frein élimine
également I"accélération
excessive vers le haut du

crochet sans charge lorsque le
bouton Haut est complétement

enfoncé.

Vis a billes anti-friction :
permet une rotation
réguliére de I'enrouleur

de cable.

Z-Stop :

Roulement de poussée
robuste :

absorbe la force du piston

et transfére la rotation de
I"enrouleur sans a-coups sur la
vis a billes.

Guide cable a faibles frictions
(non illustré) : assure
I"'acheminement des cables au
niveau de Ienrouleur.

pour la transformation alimentaire et les environnements de

A x de p ion :
adaptés a tous les kits de
suspension Ingersoll Rand
et a la plupart des chariots

de marques concurrentes.

Carter en acier robuste :
carter tout acier pour une
durabilité optimale

Tambour moulé par
injection :

matiére plastique de pointe
pour un excellent niveau de
durabilité et de résistance

a l'usure

Chambre a air et piston :
Constituent le cceur de I'unité. L'air
qui pénétre dans la chambre pousse
le piston afin de faire tourner le
tambour, d’enrouler le cable et de
lever la charge. L'évacuation de

I"air permet d"abaisser la charge.

La régulation de ce débit permet
d’équilibrer la charge, en créant un
flottement en apesanteur.

Z-Stop * }

Disponible en option, le systéme Z-Stop est un dispositif breveté

qui interrompt le mouvement descendant des charges ou des outils
en suspension pendant les interruptions ou durant la nuit lorsque
I"alimentation d"air est coupée. Le systéme Z-Stop arrétera la chute
dés 150 mm et bloquera mécaniquement le équilibreur afin déviter
tout endommagement des outils ou objets sous la charge suspendue.
Disponible sur toutes les unités de 254 mm de diamétre.

» Certification CE : conformité aux exigences
de la Communauté européenne
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Equilibreurs pneumatiques série BW
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@ Unité de base, Equilibreur a ? Equilibreur ® Equilibreur avec
sans commande commande | | avec systéme commande a trois
montée / baisse A d’équilibrage

|| états d'équilibrage
{ Caractéristiques :
» Equilibrage de 3 niveaux de
charge (charge élevée, charge
ﬁ faible et pas de charge)
» Poignée de commande
a molette rotative pour

sélectionner la charge
» Longueur de tuyau standard

Caractéristiques :
» Caractéristiques d'un
équilibreur standard . {

Caractéristiques :

> Poignée de commande
de montée/descente
ergonomique

» Positionnement précis
et rapide

» Longueur de tuyau

Caractéristiques :
» Commande d"équilibrage ]
simple pour équilibrage

de charge simple

» Maintient une tension
constante sur I'ensemble
de la course du cable.

» Sans commande

Solution idéale pour :

» I'intégration d’un
préhenseur

$

standard de 3,7 m

Solution idéale pour :
> le levage et la dépose
» un assemblage de

précision

hc—eh_‘ e

Solution idéale pour :

» I"équilibrage des outils

» la suspension du pistolet
de soudure

» le kit de suspension

de3,7m

Solution idéale pour :

» I'équilibrage de charges
multiples

» I'équilibrage de préhenseurs
(chargé/a vide)

v

Capacité de charge de travail recommandée :
10 G 80 % de la charge nominale de sécurité

v

Caractéristiques techniques

Référence
du modéle /
controleur
série B

Brin simple

Référence
du modeéle /
controleur
série ZA

Référence
du modéle /
controleur
série BA

Référence
du modeéle /
controleur
série EA

v

v

Capacité de charge de travail recommandée :
10 G 60 % de la charge nominale de sécurité

BW015080 ZAWO015080  BAWO015080  EAWO015080 49 58 68 2 165 23
BW020120 ZAW020120 BAW020120 EAWO020120 65 78 90 3 254 28
BWO020120S®  ZAW020120S® BAW020120S® EAW020120S ? 65 78 90 3 254 28
BWO032080S?  ZAw032080S® BAW032080S® EAW032080S @ 104 124 145 2 254 28
BW035080 ZAW035080”>  BAWO035080°  EAWO035080 113 136 160 2 254 28
BW050080 ZAW050080 BAW050080 EAW050080 162 194 225 2 254 50
BWO050080S ?  ZAW050080S ® BAWO050080S® EAW050080S 162 194 225 2 254 50
Brin moufié
BW040060 ZAW040060 BAW040060 EAW040060 130 155 180 1,5 254 30
BW040060S ®  ZAWO040060S » BAWO040060S® EAW040060S 130 155 180 1,5 254 30
BW065040S ®  ZAWO065040S” BAWO065040S® EAW065040S @ 208 248 290 1 254 30
BW070040 ZAWO070040 BAWO070040> EAW070040 226 272 320 1 254 30
BW100040 ZAW100040 BAW100040 EAW100040 324 388 450 1 254 52
BW100040S®  ZAW100040S® BAW100040S® EAW100040S ? 324 388 450 1 254 52
Brin en tandem
BW040120 ZAW040120 BAW040120 EAWO040120 130 155 180 3 254 56
BW040120S®  ZAW040120S® BAW040120S® EAWO040120S @ 130 155 180 3 254 56
BWO065080S ZAW065080S © BAW065080S ® EAW065080S @ 208 248 290 2 254 56
BW070080 ZAW070080”  BAWO070080°  EAWO070080 226 272 320 2 254 56
BW100080 ZAW100080 BAW100080 EAW100080 324 388 450 2 254 100
BW100080S®  ZAW100080S® BAW100080S® EAW100080S 324 388 450 2 254 100

(1) Pas disponible avec le dispositif de sécurité Z-Stop.

2) Modefe fourni avec le dispositif Z-Stop de série.

Systémes de manutention ergonomiques 21 Q,B)IngersollRand




Equilibreurs pneumatiques série BW

Options

Codes d‘identification des modéles
Exemple : ZAW065040SS3

Référence / | Référence /

52, 53'. AT, A1, A2 Code Description équilibreur | équilibreur
Pour rails creux d’option P de 165 mm | de 254 mm
de diamétre | de diamétre

Commande

Unité de base - sans

2 commande - -
ZA Télecommande 15300-12 15300-12
BA Commancsliemdp;ﬁequilibrage 15320 15330
Commandes pour charge
EA élevée, charge faible et pas 15310-12 15310-12
de charie
00 Sans suspension = -
S2 Rail en acier IR ZRS2 16300 16400
T-Rail/I-Beam s3 Rail en acier IR ZRS3 16300 16400
Uniquement pour les poutres de 50, HM Sous crochet 16360 16460
66, 82 et 100 mm de large. TR T-Rail/I-Beam 16320 16420
AT Rail en aluminium IR ZRAT 16355 16455
Jo=md| h\x\ Al Rail en aluminium IR ZRA1 16305 16405
—39) HM A2 Rail en aluminium IR ZRA2 16310 16410
-CM____Q #~  Sous crochet K1 KBK1 (Demag) 16325 16425
K2 KBK2 (Demag) 16315 16415

(1) Uniquement pour les profils de 50, 66, 82 et 100 mm de Jarge.

Kit de controle de la vitesse, référence 58267352

Régule la pression d’entrée de |'équilibreur. Parfaite maitrise de la vitesse de levage de
tous les types de charge. Doit étre utilisé avec la télécommande 15300 ZA. Spécialement
congu pour un crochet de conception Iégére destiné a des charges lourdes.

Kit spiralé triple, kit spiralé quadruple et systéme de verrouillage

Kit spiralé triple Kit spiralé triple Kit spiralé Kit spiralé quadruple
Référence + systéme de quadruple + systéme de
15300-TG-NH verrouillage Référence verrouillage
Spécialement Référence 15300-QCG-NH Référence
15300-TC-I-NH 15300-QCI-NH

Spécialement
congu pour intégrer
un dispositif de
manutention

congu pour intégrer
un dispositif de
manutention
mécanique équipé

Spécialement
concu pour intégrer g
un dispositif de

Spécialement
congu pour intégrer
un dispositif de

d’une commande manutention motorisé manutention motorisé
de montée et de simple. Comprend pneumatique pneumatique (3é tuyau
descente. un systéme de (3é tuyau d’alimentation en air).
verrouillage de d’alimentation Comprend un systéme
sécurité. en air). de verrouillage de
sécurité.
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Equilibreurs pneumatiques série BW

Dimensions

[—143

685 mm
+50 mm

BW020120 L +50mm  BWO040060 BW040120

BW032080 BW065040 BW065080
BW035080 BW070040 BW070080 5
BW050080 A BW100040 BW100080 & 1

= !
BW050080 — @254 Tous 4] 2j4
Bw1000d0 @ T fes autres o
BW100080 - modeéles l
R .
| 532 mm | ‘ 398 mm ——|

Positionneur
pneumatique BAW (0,9- 22 kg)

Cette unité d"air offre une capacité de charge incroyable
de 0,9 a 22 kg, ainsi qu’une fonctionnalité exclusive de flottement.

Caractéristiques standard :

» Performances : I'action de flottement facilite la course verticale en
éliminant la tension exercée sur la charge, ce qui confére une capacité
de positionnement bien supérieure.

» Polyvalence : inutile de changer de modéle si vous changez d’outils : un
modéle (BAWO05060) couvre a lui seul toute la gamme jusqu’a 22 kg.

» Espace en hauteur : seul un espace de 511 mm est nécessaire du bas - Référence du modéle
du rail au bas du crochet. | ZAWO005060HM-TC

> Réglage : réglage simple en quelques secondes grace au régulateur
externe.

» Mise en séquence : peut étre séquencé a l'aide du signal d"air afin
d’assurer un fonctionnement minuté ou « par étapes ».

» Maintenance : pratiquement aucun entretien. Les opérations de
maintenance courantes peuvent étre assurées sur place sur le rail.

Désormais disponible b

avec une poignée de _—

commande ergonomique de }LE_;:"

montée/descente pour un e
positionnement précis et rapide

Poids
()]

BAWO005060 0,9-22 1,5 260 9
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